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Dopo aver conseguito la laurea in ingegneria civile trasporti, lavora come responsabile di progetto, per la riorganizzazione geometrico-funzionale delle principali arterie stradali nella città di Riyadh (Arabia Saudita, 1983-1986). 

Dal 1987 è titolare dell’omonimo studio tecnico di opere pubbliche di ingegneria civile; le principali esperienze muovono nel settore dell’ingegnera delle infrastrutture di trasporto (1992-2008), come progettista di opere e studi di settore: 

· Mobilità urbana  per la redazione di piano e programmi ai diversi livelli di scala previsti dalle norme attuali (Piani Generali (PGTU), Particolareggiati (PP) del Traffico Urbano, Piani della sosta), 

· Studi di fattibilità tecno – economici su tematiche inerenti i trasporti e la mobilità delle persone e cose (analisi trasportistiche, modellistica applicata alla mobilità e valutazioni dei livelli di inquinamento (acustico, atmosferico causate dal traffico ecc.),
· Progettazione infrastrutturale ai diversi livelli: preliminare, definitivo ed esecutivo, direzione e contabilità dei lavori, valutazione di sostenibilità delle scelte effettuate, progettazione di tracciati clotoidici e di elementi marginali con software proprietari.

Parte integrante del processo di pianificazione e di progettazione, è la Sicurezza stradale, (1998-2008) tema di grande attualità approfondito per sistematizzare il principio, enunciato dallo stesso Piano Nazionale della Sicurezza Stradale (Legge 144/99), “che non è possibile pianificare o progettare prescindendo dal garantire la sicurezza”. In particolare, a conclusione di interessanti ricerche eseguite in campo Universitario, è stata messa a punto una metodologia di intervento che permetta di individuare i fattori strutturali di rischio dell’infrastruttura per pianificare gli interventi di manutenzione da attuare.
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Dal coordinamento di un progetto sperimentale di catasto strade (DM 1/06/2001) è nata l’idea di realizzare in house un laboratorio cartografico mobile. G.I.O.T.T.O. (Gps with Imu, Odometer and Telecamera for Transport Optimization) è un progetto di un innovativo veicolo ad alto rendimento (in ambito internazionale Mobile Mapping System) per il rilievo ad alta produttività  delle strade e delle sue pertinenze. Peculiarità e innovazione è la flessibilità di un dispositivo hardware brevettato, denominato SIN.ODO. [@] (SINcronizzatore ODOmetrico), che consente di sincronizzazione l'apparato sensoristico di bordo, sia sul tempo del GPS che sullo spazio percorso, con ottimizzazione delle prese fotografiche e il georiferimento immediato.

Recenti esperienze hanno permesso la specializzazione di procedure GIS applicate alle infrastrutture stradali (Sistemi Informativi Stradali) ed in particolare a sistemi di regolazione del traffico.
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